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第2章 ARC 平台 

2.1 ARC 平台简介 

  本平台的主芯片为 ST 的 STM32F103RBT6. 

硬件设计充分考虑了实验的方便性. 

软件设计严格遵守 driver/middleware/application 分层结构，所有的寄存器操

作都会在 driver 层实现（ST 3.5 驱动），middleware 实现具体的模块功能，

application 层实现实例的功能，这种严格的结构化代码使得代码非常容易移植，

易懂， 并且所有的层的源代码全部开放。 

软件注释使用 doxygen 脚本注释。 

2.2 ARC 平台硬件 

该平台硬件特点： 

 三个 LED，其中一个为电源指示灯，另外两个用来做跑马灯和其它指示； 

 三个按键，其中一个是 wake up 中断，另外两个用于外部中断输入和 ADC

检测输入； 

 EEPROM 用于 I2C 实验； 

 SPI FLASH 用于 SPI 接口实验和存储数据； 

 SD 卡接口，用于 SPI SD 卡操作； 

 LCD 模块用于显示； 

 触摸屏控制用于屏幕交互式操作； 

 平台上集成了 PL2303 用于 USB 转串口，只需要一个 USB 线就能调试； 

 JTAG 接口用于在线调试； 

 所有的 GPIO 引出，便于扩展实验； 

 两个 USB 接口，其中一个作为串口调试口，另外用于 STM32 USB 实验，

同时这两个 USB 口还用来供电； 

 RTC 实时时钟，带电池； 

 电源开关； 

 I2C 使用 STM32 的 I2C 接口，在软件实现上，你既可以用 GPIO 模拟 I2C

也可以使用 STM32 的硬件 I2C来实现 I2C协议，ARC 平台使用 STM32 的

硬件 I2C 实现； 

 所有的 SPI 器件全部连接到 SPI 硬件接口，软件实现方法可以用 GPIO 模拟 

SPI 或者使用 STM32 的硬件 SPI 实现 SPI 协议； 

 LED 和 按键的设计充分考虑到应用实例，分别连接到 TIM 和 ADC，无需

飞线，方便实现 PWM 和 ADC 采样实验； 

 

该平台的硬件电路图如下： 
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其中 S501 用来选择启动方式， S501 短接时（按下时），从串口烧录数据， 

S501 断开时，正常从内部 flash 启动。 
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2.3 ARC 平台软件 

ARC 平台使用的编译器为 keil MDK 4.23，代码编辑器建议使用 source insight。 

所有的 keil project 都按实例的顺序包含到 keil workspace。 这样，你只要打开

一个 workspace, 就能按讲解顺序编译开发所有的 project, 目录结构如下： 

Workspace 目录结构如下： 
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在每个 project, 文件名和文件摆放位置也是严格按照功能摆放，以 SPI flash

一章为例： 

Project 目录结构如下： 

 

 

C 文件的构造如下： 

Main 文件 SPI_FLASH_main.c： 

第一个 project 

第二个 project 

Application 层，调用中间层

utilities, 通常只有一个 main

文件，实现一个功能。 

Utilities 中间层，调用驱动层

Driver, 实现各个不同的功

能，如 SPI 发送数据，flash 

检测。 

驱动层 driver，这一层主要是

ST 的 driver,版本为 3.5，操

作寄存器。 

Cortex M3 相关驱动 

STM32 器件启动代码 
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文件 ARC_SPI_FLASH.c 

函数注释 

调用 Utilities 层的 

API，延迟初始化都会集

中在这个函数内，调用完

这个函数就能使用延迟

函数了 

SPI flash 初始化并使

能。初始化 SPI 协议。 

读写 SPI 

FLASH API 
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该代码模块化很好，要支持其它 flash, 参考 flash 的规格书，填入下面的结构

即可。 

 

读 SPI flash API 
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文件目录安排也非常清晰明了， 

 

根目录内包含若干层， 

 

 

应用层的目录结构 

 
应用层相关结构如下： 

 

FreeRTOS 操作系统相关文件 

ARC application 层 

ARC middleware 层 

ADC 相关实现函数在此目录 

EEPROM 相关实现函数在此目录 

 

LED 应用层实现在此目录 

 

USART 相关实现函数在此目录 
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