注意事项：

(1)冬天人身体上的静电比较大,大家在接触开发板上的芯片之前手可以接触连接大地的导电物体释放静电.

(2)开发板的电源一定不要超过24V,一定要保证电源的连接正确.

(3)测试信号的一定要注意,找到一个好的测试点,否则很容易芯片引脚短路的,导致芯片烧坏,

(4)将电机连接到开发板,上电后只有按启动键KEY2电机才启动.

接口介绍：
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1.这是开发板的电源部分,输入电压做做好在10V到24V一定不要超过25V,否则驱动可能烧坏。
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2.电机接口,对应半桥的从右到左U、W、V。图上的开关SW0主要是控制桥的电源并有一个指示灯。SW0是控制驱动电机电源的开关，接通时电源灯就会亮.
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　霍尔传感器电源接口　　　　　　　霍尔传感器接口

3.这是霍尔传感器接口，下面的接口是霍尔传感器电源接口有”+5”是接5V电源，另外一个是地接口“G”，霍尔传感器接口从下到上与电机接口的U、W、V是对应的。

4.开发板按键
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从上到下依次是　单片机复位键　和　KEY2　,　KEY3

KEY2　是电机的启动按键

kEY3　是电机的停止按键

5.CAN和串口
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右边是串口左边是CAN接口

SW4是单片机的电源开关。
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6.这是AD采集的可变电阻电压调节电机的转速

SW2的开关改变电机的转向(SW0链接单片机的IO口PB12)

PB12　高电平
电机正转

 
  低电平　　电机反转

