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速率陀螺仪扭杆扭转刚度及迟滞角测试装置的研究
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*摘要 + 通过对现有速率陀螺仪中微小弹性元件扭杆扭转刚度及迟滞角测试方法的研究，运用了新的测试
方法，重新对测试装置进行了设计并引入了单片机控制系统，提高了测试方法的自动化程度。
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速率陀螺仪是一种精确地指示速率变化的仪

器，被广泛应用于航空，航天，航海等领域，扭杆是陀

螺仪最关键的零件之一，其性能的好坏直接影响着

速率陀螺仪的整体性能。

@ 扭杆在陀螺仪中的作用及其扭转刚度和
迟滞角测试的重要性

速率陀螺仪主要由壳体、内环、扭杆和信号传感

器等组成，如图 #所示，其中，内环为转子部分，它内
部的飞轮转子高速旋转，起着定向的作用。信号传感

器接受输入信息，弹性扭杆一端连接壳体，一端连接

内环；在陀螺仪处于稳定状态时，内环与壳体相对静

止，扭杆不承受扭矩，当外界作用条件改变时，由于

图 # 速度陀螺仪结构

惯性，内环将绕其轴线相对壳体出现转角，并由扭杆

的弹性变形一扭转角体现出来，因此扭杆起着支承、

定位和产生弹性扭矩的关键作用。速率陀螺仪要求

扭杆应具有良好的弹性，众所周知，弹性体弹性的大

小是用弹性刚度表征的，同时对扭杆材料及其截面

形状优势的判断，可借助于对扭转刚度的测定分析，

而外界输入角速度的大小，在确知扭杆转刚度的条
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件下，也易于计算；迟滞角也是反映扭杆性能好坏的

重要指标；从这些方面来说，扭杆扭转刚度及迟滞角

测试的重要性，是显而易见的。

! 对速率陀螺仪扭杆扭转刚度及迟滞角测
试的要求

!" # 速率陀螺仪中扭杆的特点
!形式多样。不同陀螺仪需有与之相适应的不

同扭杆。仅从其横截面的形状看就有矩形、圆形、十

字形等多种，见图 !，这为扭杆扭转刚度及迟滞角的
理论计算带来不便和误差，一般均需实测获得扭杆

扭转刚度及迟滞角值。

图 ! 陀螺仪扭杆截面形状

"尺寸很小。陀螺仪中的扭杆，尺寸都十分小，
不论其形式和截面形状如何，通常它们的长度都在

& ’ !"(( 左右，包容它们横截面之圆的直径，为
") &((左右。
!" ! 扭杆扭转刚度及迟滞角测试的要求
由材料力学知，扭杆的扭转刚度 #*，可表示为：

#* $ %&

!

式中 %*——— 作用在扭杆上的等效扭矩，

!——— 在 % * 作用下扭杆两端的相对角位移

（扭转角）。

由此，扭杆扭转刚度的测试，实质是测量扭矩与

测角技术的综合；迟滞角是撤去施加在扭杆上的扭

矩 %*后，扭杆两端的相对角位移+ 根据本课题的具
体要求，对陀螺仪扭杆扭转刚度及迟滞角的测量可

归纳为：

!扭杆的扭转角范围为 , $-，满量程误差不超
过 &.，分辨率为 #.；在 , ") &.范围内，测量误差不得
超过 $/，分辨率为 ") #/。

"扭杆所受扭矩的范围为 ") "# ’ #&(0·(，属
小扭矩测量，满量程误差不超过 ") !(0·( ，分辨
率为 ") ""#(0·(。

#扭杆在实际工作状态，只受纯扭矩的作用。
针对以上所述，测试装置应满足如下要求：

!测试装置测角范围为 , 1-，满量程误差不超
过 #) 2.，分辨率为 ") #.；在 , ") #.范围内，测量误差
不得超过 ") &/，分辨率为 ") #/。

"测试装置测扭矩的范围为 ") "# ’ !"(0·(，
满量 程误差 不超过 ") "2(0· (，分辨 率为
") ""#(0·(。

#测扭矩装置中施力矩机构应能提供纯扭矩。

$ 现有扭杆测试装置的分析

目前，测量这样细小娇贵零件的装置，国内尚未

见成熟的方法，现有两种测试装置的测试原理及其

性能的简单分析，列于表 #。
表 # 现有扭杆扭转刚度测试装置的检测原理及性能分析

测试原理图 测量原理说明 性能分析

测
试
装
置
之
一

扭杆上、下端分别夹紧于夹杆中心和转台轴心。测前调整转
台至测针与显微镜中“"”刻线重合后紧固转台；测时，等量
砝码放入夹杆两端盘内，形成作用于扭杆的扭矩，读取显微
镜中测针偏离“"”刻线的值，即为扭转角 $，记录砝码重并量
取 3值，求出扭矩 4* 5 63，则扭转刚度可算得；#* 5 %* ’ $
迟滞角是撤去砝码后7测针偏离“"”刻线的值 %。

#) 装置粗糙、原始、操作麻烦。
!) 人工找正、人工读数、测值误
差大、测量精度低。
$) 砝码加载，施力过程中，扭矩
4*不是恒值，存在理论误差。
1) 有摩擦影响。

测
试
装
置
之
二

圆光栅的转子与夹紧轴联结一起直接反应轴转动的角度，
此即扭杆的扭转角 $；扭杆一端由螺母旋转拉紧，力作用在
施力杆上时，轴承为轴卸荷并减少摩擦，扭杆所受扭矩即为
纯扭矩 4* 5 63，进而求出 #* 5 %* ( $；迟滞角是放开施力杆
后7圆光栅的输出值 %。

#) 装置虽较 #有所改进，但螺母
拉紧扭杆时，仍有较大摩擦易产
生迟滞现象，且易损坏扭杆。

!) 施力机构仍为砝码加载，4*

仍是变值。
$) 高分辨率的圆光栅，价格昂
贵，成本高。
1) 有摩擦影响。
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表 ! 单位："

砝码重力 # #$ ! #$ % #$ & #$ ’ #$ ( #$ ) #$ * #$ + #$ , !
实际输出值 #$ ###& #$ !##* #$ %##! #$ &##( #$ ’##) #$ (##’ #$ )##* #$ *##+ #$ +##( #$ ,#! !$ ###%
砝码重力 !$ ! !$ % !$ & !$ ’ !$ ( !$ ) !$ * !$ + !$ , % %$ !
实际输出值 !$ #,,* !$ %##! !$ &##% !$ ’##& !$ (##, !$ )##) !$ *##+ !$ *,,, !$ +,,% !$ ,,,( %$ #,,*

利用最小二乘法处理后，最大误差为 #$ ##%’"。分辨率 #$ ###!"-测量范围 # . %"
%$ 扭转角 !：实测数据见表 %

表 % 单位：分

输入值 / %’# / !+# / !%# / )# # )# !%# !+# %’#

实际输出值 / %’!$ % / !+!$ % / !%! / )#$ ’ # )#$ ) !%! !+!$ ’ %’!$ +

利用最小二乘法处理后，最大误差约为 #$ *0，分辨率 #$ %0，测量范围 1 ’2
&$ 迟滞角 "：测试数据见表 &

! 扭杆扭转刚度及迟滞角测试装置的设计

按陀螺仪扭杆测试所提出的要求，新设计的总

体结构框图如

图 &。
!" # 扭杆夹
具设计。

扭杆夹具

分上、下端设计

单独结构，均采

用弹性夹紧原

理，为确保高测量精度，每种形式的扭杆均应有各自

专用的夹具。

!" $ 扭矩施加及测量机构设计
为满足所提要求，扭矩施加及测量设计为一套

机构，如图 &所示，其原理为，当外力 3作用于卸荷
板时，通过刚性支柱使横梁摆转，两面固定钢丝且不

要求对称于扭杆的施力杆中将有一个先与夹杆接

触，被反作用力推动的施力杆，经绕于四个定滑轮间

钢丝作用，自动调节两施力杆同时与夹杆接触并施

予相等的力，从而实现对扭杆纯扭矩的施加；施力的

大小由贴于二施力杆上的应变片测出4 角度由固定
的传感器—电感式闭磁路差接变换器测出。

!" % 扭转角测量机构设计
此小角度测量采用将角度测量转化为位移测量

的原理，图 ’所示为电感式闭磁路差接变换器原理

图。由电磁理论

知 输 出 电 感

# $ %&!’(’

&)’
，式中

线圈匝数 5，磁
导率 ## 及同 6
成反比的 78 间
距 9#，均为恒值，
在夹杆转动时山形磁铁两线圈的输出电感 6仅随气
隙等效截面积 :# 的改变而成正比的变化，一个增

大，一个减小，可分别联在差动电路中 ，作为反映扭

杆扭转角输出的模拟信号；由于测角的特殊要求，测

试装置在对电感模拟输出量处理时采用分档放大的

方式来满足不同范围 （1 ’2，1 #$ (2）和不同精度
（!$ )0，#$ (;）的要求。经处理的电感信号再经检滤
波，直流放大及 7 < =转换，送入单片机进行数据处
理，尔后，显示或打印检测结果（均从略）。

& 实测结果及结论

使用研制的测试装置，测量力 （即扭杆所受扭

矩）和扭杆扭转角，结果如下：

!$ 扭矩：因扭矩测量范围规定为 # . !( >?"·
?@，当力臂 A B !#??时，则转化为力的测量范围为
# . %"，按测量程序自动测得数据见表 !。

速率陀螺仪扭杆扭转刚度及迟滞角测试装置的研究

>下转第 %*页 @

图 & 测试装置结构

图 ’ 电感式闭磁路差接变换器原理
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结果：#$%&、#’"&合格，两端均无渗漏；
#$(&右端合格无渗漏，左端有微渗不合格

!" # 工艺可靠性试验
$) *) # 喷嘴反向回压始动压力测试
将 +, - .% / #$(底座切成两块，分别反压两个

喷嘴，数据表 %：
表 % 喷嘴

始动 移动#") $ 移动 ") ’ 0 #) "
左端压装力 - 12 !!" #!’ 0 #$! ##" 0 ##(
右端压装力 - 12 #!" 3. 0 3’ ’3 0 ’.

由表中数据证实：喷嘴当零位调好后，其稳定性

是可靠的，在正常的试验环境冲击下喷嘴位置不会

窜动。（零件压装后须做一次时效稳定处理）

$) *) ! 衔铁组件随阀典、寿试试验
抽取一套用表面改质剂压装的伺服阀 +4 - 5 /

."&（壳体编号 .’"3%&），衔铁组件、喷嘴均采用表面
改质剂作润滑剂，按设计规范的所有典、寿试项目做

试验考验可靠性，结果可满足设计要求。

!" $ 表面改质剂特性介绍
+6 表面改质剂是国外研发的国防科技最新产

品，是从石油中提纯的碳氢化合物。其微细单分子

") "#!7，能渗入金属表面细孔，在金属表面形成
") "’!7的单分子超润滑薄膜，其摩擦系数 ") "#，能
耐高温，耐高压，抗腐蚀。+6表面改质剂不含金属成
分及固体润滑剂、树脂等，使用后没有凝固物及杂质

产生，与矿物油、液压油等是相溶的。表面改质剂还

有另一大特性：金属清洁与去污特性。表面改质剂

与金属间强烈的分子回应，随着金属反应结合清洁

作用，可以取代金属表面的附着物，包括分子渗透摩

擦面被清除，并使金属系统保持清洁。此特性可最大

限度地防止压装中的抱死现象，金属表面清洁同时

也有效的防止了压装后的渗漏。

# 结论

"表面改质剂在伺服阀装配中使用，其耐高温、
耐高压，不含金属成分及固体润滑剂使用后没有凝

固物及杂质产生，不会造成伺服阀被污染，使用是安

全的。已运用在批量生产中。

#表面改质剂在压装中的润滑作用，使各部件
装配作用力降低，但设计指标的过盈量是合格的。伺

服阀可承受 / $"8 0 #’"8温度变化及其他典试环
境，性能稳定，使用可靠。

$表面改质剂的清洁作用及润滑特性可防止压
装后零件的渗漏油，效果是显著的。

%表面改质剂可使压装力下降 ’"9以上，无抱
死、压不到位现象，成品合格率高，生产效率高，压装

非常方便。

&调试中，压喷嘴时克服了爬行窜动，给调整零
位带来极大方便，解决了调试难题。
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;上接第 *"页 < 表 $ 迟滞角测试数据 秒

输入值 / 3" / ’’ / ’" / *’ / *" / $’ / $" / !’ / !" / #’ / #"
实际输出值 / 3#) # / ’’) ( / ’") . / *’) % / *") # / $’) * / $") * / !*) ( / #.) % / #*) * / #") #
输入值 / ’ " ’ #" #’ !" !’ $" $’ *" *’
实际输出值 / ’) # / ") . ’) # #") ’ #’) ( !") 3 !’) ! $") # $’) . *#) ! *3) #
输入值 ’" ’’ 3"
实际输出值 ’#) ! ’3) ! 3#

利用最小二乘法处理后，最大误差约为 ") $(=，分辨率为 ") #=>测量范围 ? #@。

由以上结果可以看出，装置在扭矩和角度方面

的能够满足测试要求，此外，测试装置采用了纯扭矩

结构，使扭杆被测时接近其实际工作状态并应用了

单片机来控制，有较高的自动化程度和较强的抗干

扰能力且经济实用。
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