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一款遥控玩具汽车电路剖析

北京 闫飞

� � 该遥控汽车由遥控手柄和接收控制两部分组成,手柄采用一节( 6F22) 9V 叠层电
池供电,有前进、后退,左转、右转两个操作滑杆开关。遥控距离 30~ 50米。

遥控器电路原理如图 1 所示,是笔者根据实物绘制,元件编号为实物丝网印标字

符。

图 1电路中 IC1 ( TA7333P)为遥控控制芯片,内含稳压、编码、调制、本振、高频放

大等全部调幅功能, �脚外接晶体 X1( 27. 125MHz)决定了遥控器的发射频率。L2 为

天线匹配线圈, L1 为发射频率微调电感。

SW2- 1、SW2- 2、SW1连动, 为前进、倒行控制操作杆 (开关) ; SW3、SW4连动,

为左、右转向控制操作杆(开关)。

接收控制部分电路原理图见图 2。接收控制部分由超再生接收、解码控制 IC、动

力电机三部分组成。



该机驱动部分采用两个电机分别作为前进或后退、向左或向右转向的动力,依靠

电机的正、反转实现双重控制。电动机 M2是前进(或后退)动力驱动,三极管 Q6、Q7、

Q11~ Q16等组成M2的正、反转控制电路,受 IC1( TA7657P)的  、!、∀、#、( 11) 脚
控制。电机 M1 是向左(或向右)转向的驱动动力,三极管 Q8~ Q10 等组成 M1的正、

反转控制电路,受 IC1的∀、#脚控制。

遥控汽车采用 8节 5号电池( 12V)供电,由于留有充电接口,可以采用 8节 5号充

电电池( 9. 6V)供电。CK0、D0、R0为充电接口, K0为电源开关, 从电路中可以看出,

M2为 12V 直流电机, M1为 6V 直流电机, IC1的供电为 12V,超再生接收电路的供电

由 IC1内部稳压电路提供。

超再生接收电路由接收天线 ANT、C1~ C7、R1~ R5、R7、L1、Q1 等组成, L1 为接

收频率微调电感。接收到的指令信号经过 R5、C9 传送到解码电路 IC1的 ∃ 脚内电
路,经 IC1内部放大、整形、解码后,由 IC1的 、!、∀、#、( 11)脚输出控制电平。IC1

在各种状态时,对应输出控制脚电压见附表。



该部分电路容易出故障的元件是电机 M2的驱动功率管 Q15( Q13)、Q16 ( Q12) ,

原型号为 D612K、B772对管,可以用 C2328、A928, D882、B562,或 DS31、A940等大功

率管代换。


