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对称传动

不对称传动

④ 叠加传动

轮的外径应比最终的减速齿轮的直径要

大 左右
,

否则减速器的底盘容易碰

触到地面
,

也不利于机器人在起伏不平

和地面粗糙的路面上行走
。

最后是齿轮的安装 无论是减速器

的主动齿轮或是被动齿轮
,

除了电机齿

轮和动力输出轴上的齿轮必须是紧配

合
,

其余的齿轮都可以与其轴采用滑动

配合或紧配合
。

如果是滑动配合那么轴

就可以与机壳固定
,

如果是齿轮与轴紧

配合
,

则必须保证齿轮轴与机壳的轴孔

留有一定的转动空间
。

另外在该轴上的

大小齿轮按其排列的关系
,

一定要成为

双联的组合齿轮
,

为了保持齿轮在轴上

的一定位置
,

还要使用限位轴套或用紧

圈套限位
。

对于在机壳上的各轴的轴孔
,

如果是高速轴必要时可以镶上铜套
,

以

降低摩擦系数
,

而对动力输出轴的两端

则可以镶上微型轴承加以支撑
。

总之装

配好的电动减速器
,

从高速端转动应当

十分轻便灵活没有阻力 如果是从低速

端转动
,

各齿轮应转动平稳
,

没有卡齿和

停顿的现象
。

在装配完毕之后
,

一定要给

电机通电使减速器中的各个齿轮进行一

定的磨合
,

可先不加润滑油脂
,

在各齿轮

之间抹少许牙街做为研磨剂
,

最后洗去

牙奋再滴注润滑脂即可
。 月

无线电超再生接收的工作原理
超再生无线电遥控电路由无线电

发射器和超再生检波式接收器两部分

组成
。

无线电发射器 它是由一个能产生

等幅振荡的高频载频振荡器 一般用
一 日 和一个产生低频调制信号

的低频振荡器组成的
。

用来产生载频振

荡和调制振荡的电路一般有多谐振荡

器
、

互补振荡器和石英晶体振荡器等
。

由低频振荡器产生的低频调制波
,

一般为宽度一定的方波
。

如果是多路控

制
,

则可以采用每一路宽度不同的方

波
,

或是频率不同的方波去调制高频载

波 组成一组组的已调制波
,

作为控制

信号向空中发射
。

超再生检波接收器 超再生检波电

路实际上是一个受间歇振荡控制的高频

振荡器
,

这个高频振荡器采用电容三点

式振荡器
,

振荡频率和发射器的发射频

率相一致
。

而间歇振荡又是在高频振荡

的振荡过程中产生的
,

反过来又控制着

高频振荡器的振荡和间歇
。

而间歇振荡

的频率是由电路的参数决定的 一般为

百 一几百千赫
。

这个频率选低了
,

电路

的抗干扰性能较好
,

但接收灵敏度较低

反之
,

频率选高了
,

接收灵敏度较好
,

但

抗干扰性能变差
。

应根据实际情况二者

兼顾
。

超再生检波电路有很高的增益
,

在

未收到控制信号时
,

由于受外界杂散信

号的干扰和电路自身的热骚动 产生一

种特有的噪声
,

叫超噪声
,

这个噪声的

频率范围为 一 之间
,

听起来

像
“

沙沙
”

声
。

在无信号时
,

超噪声电平

很高
,

经滤波放大后输出噪声电压
,

该

电压作为电路一种状态的控制信号
,

使

继电器吸合或断开
。

当有控制信号到来时
,

电路谐振
,

超噪声被抑制 高频振荡器开始产生振

荡
。

而振荡过程建立的快慢和间歇时间

的长短
,

受接收信号的振幅控制
。

接收

信号振幅大时
,

起始电平高
,

振荡过程

建立快 每次振荡间歇时间也短
,

得到

的控制电压也高 反之
,

当接收到的信

号的振幅小时
,

得到的控制电压也低
。

这样
,

在电路的负载上便得到了与控制

信号一致的低频电压
,

这个电压便是电

路状态的另一种控制电压
。 月
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