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摘 要
;

分析 了彩 电遥控 器的 编 码及接收 系统
,

在此基础上提 出了与单片机 =8 30 ∀> 的接 口 问题
,

并给 出 了应用 实

例
。

关键词
;

≅3 8 码
Α
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Α
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中图法分类号
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7

? 文献标识码
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(

采用 8  ! <� Β
一

 Β! 0≅ 芯片的遥控发射器 目前被国内大多数彩 电生产厂家所采用
,

因而市面上这类遥控

器非常多
。

在开发其他智能设备
,

如银行利率屏
、

宾馆显示屏时
,

常常要用遥控器修改其显示 内容
,

然而并行

的接收系统
,

如  Χ ! ? 造价高且误码高
,

易受干扰
,

因而寻找一种普及型的遥控接收系统就显得非常重要
。

因

此在此基础上提出了采用普及型的遥控发射系统来实现与单片机的接 口 问题
,

并成功地解决了技术问题
。

所

介绍的技术对这个系列都适用
。

∀ 遥控发射波形及接收

遥控发射器输出的控制信号 =脉冲编码 >主要 由用户码和数据码构成
,

通常还包括引导脉冲
,

引导脉冲总

是出现在编码脉冲的前头
,

作为遥控接收的启动信号
Α 3 ≅% 只有在接收到引导脉冲之后

,

才可以对接收到的

控制数据进行解码
,

以 防止接收到不完整的发射信号
。

用户码和数据码统称传送码
,

通常为 Χ 位或 Β 位的

,’!
”

,’6
”

码
。

为 了避免出现差错
,

每次发射的传送码中一般都包含两次编码
;

一次为原码
,

一次为反码 Α 或相同

的码连续发两次
。

用户码和数据码不是用电平的高低来表示
“ ∀ ”和

“ 5 ” ,

而采用 ≅38 =脉冲位

置调制 >方式
,

按照脉 冲的时间关系来区分
“ ∀ ”和

“ ! ” Α “ ∀ ”

的脉冲周期为
“ ∃ ”

的两

倍
。

如图 ∀ 所示为 8 Δ5  Β 5 的 ≅ 38 脉冲的周期
, “ ∀ ”是

“ 5 ”

的两倍
。

每一条发射

指令的传送码就是由这样的 ≅38 码构成 的
。

经载波 =�Χ Ε , Φ >调制输 出时
,

仅在

脉冲部分 =正极性或负极性 >有载波出现
,

脉冲过后既停止发射
。

8  !  Β 。指令编码即没有引导脉冲
,

也没有反转码或重复码
,

只是将用户码

和数据码各发射一次
,

码的形式如图 � 所示
。

每一条传送指令有 ∀Β 个
“。”“ ∀ ”代

码组成
,

指令的末尾再附加一个码头
,

因此总共包括 ∀? 个宽度为 !
7

� Γ
Δ

的负

脉冲
。

3 ≅% 在收到这传送码后
,

通过对脉冲的个数的检查来排除错误的编码
,

具

体地说就是在第 ∀? 个脉冲之后在 < Γ Δ 的时间之内不应再出现第 ∀Χ 个脉冲
,

否

则即视为误码
。

下面的程序专门有这一功能
。
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图 ∀ 8 Δ5  Β 5 ≅38 脉冲码

红外接收器收到脉冲信号后经过解调积分后还原传送码的形式
〔’」。

目前
,

红外接收器已经产品化
,

而且

线路结构很简单
,

产品在出厂前已经对各项性能指标作 了保证
,

使用时无须调整
。

彩电的接收器在接到 ≅3 8

脉 冲通过解码还原相应的指令
,

然后执行相应的功能
。

通过上述分析
,

经遥控接收器还原的 ≅38 码要被
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3≅% 接收还原成相应的指令
,

必须对每个脉宽进行测量
,

然后再解码才行
。

脉宽测量通过对脉宽的时间记数

来实现
,

解码通过程序来实现
。

3 ∃ 3 − 3Μ 3 � 3 < 30 3 Β 3? Ν ∃ Ν − Ν Μ Ν � Ν < Ν 0 Ν Β Ν ? 3 ∃ 3 −

丁万下丁不洞凡双凡酮凡帆可可矿勺厂飞厂
“丽

3∋1 &

一组传送码

< < Γ Δ

图 � 8  !  Β ! 传送指令码的形式

� 红外接收器与单片机的接 口及实用程序

如图 � 所示
,

红外接收器和单片机

的接 口 非常简单
,

只须把红外接收器

的 ∃ % 1 接人 3 ≅% 的 −∋ 1 ∃ 即可
。

复

杂的是接收转换软件
。

下面给出了具

体的程序清单
,

并有注释
。

流程图如图 3≅ %

< 所 示
。

该 程序 使 用 的时 间 参数 是

83 0  ∀ 系列单片机在 ∀ � 8, Φ 晶振频

率下的仁, 〕
。

遥遥遥遥遥遥遥控发射器器
遥遥遥遥遥遥控控控控图图图图 接收收收收
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图 � 接收器与单片机 的接 口
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( / ∋ Ν ; ≅∃ ≅ ≅0+ 误 码
,

返 回标 志

( ( ,

≅=>≅ ( 33

8 ∃ . ΜΝ ,
,

Π ∃( ( ,

& / 1 −

( ∋ / ⊥ 1 ; −∴ 9 66
9 Η Η ϑΩ 测量脉冲宽度

,

返

回在 Μ/ ,
,

Μ∗ ,
,

Μ∗ , 内为高位字节
。
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制数

−
#
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ΜΝ , 把 数据码逐个换成指 令代

码
,

返 回在 ( 中
。

初初始化化

中中 断 响响

返返回中断断

测测量脉宽
,

若不符合标准则置 错误标志
,,

返返回中断
。

否则 开始接收 ∀? 个脉冲冲

接收 ∀? 个脉冲
,

若长度超过给定值
,

则

置错误标志
,

返回中断
。

检查 ∀? 个脉宽
,

若不符合标准则置错误

标志
,

返回中断
。

α
把数据码的脉宽变成十六进制数

。

把数据

码逐个换成指令代码
7

中断返回存 八中
。

图 < 程序 流程 图
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