说明黄绿色底纹一般都要用到，灰色底纹如果出现同样的问题才用到，不出现类似问题，则跳过

硬件配置
BeagleBoard Rev.B7 主要硬件配置介绍如下。
Package on Package POP CPU/Memory chip

1. TI OMAP3530 Processor - 720 MHz ARM Cortex-A8 core 

2. 'HD capable' TMS320C64x+ core (520MHz upto 720p@30fps) 

3. Imagination Technologies PowerVR SGX 2D/3D graphics processor 

4. 128 MB LPDDR RAM memory 

5. 256 MB NAND Flash memory 

外围接口
1. DVI-D, USB OTG， SD/MMC card slot 

2. Stereo in and out jacks 

3. Power socket 

4. RS232 port 

5. JTAG connector 

6. reset 按钮 

启动方式
1. Boot code stored in ROM 

2. Boot from NAND memory, SD/MMC, USB 或者串口 

连线
Beagle Board 的使用如下图所示：

除了 Beagle Board 开发板之外，还需自己配置：
1. 5V 电源一个，内正外负 

2. OTG 转 usb 母口线一根 

3. 有源 USB HUB 

4. HDMI 转 DVI 线一根 

5. usb 口键盘、usb口鼠标 
启动流程
一般来讲，bealgeboard 启动流程如下所示：
bootrom（内部ram）--->xloader（内部ram）---->uboot（外部ram）---->kernel（外部ram）
以上为大体了解一下beageleboard

以下为具体移植过程：
主机配置要求：
Android在pc开发环境是基于Ubuntu，请安装Ubuntu10.04或更高版本。主机安装Android的需要几个具体的依赖，这些都可以使用下面的命令通过网络动态地安装。
For Ubuntu on 32-bit machines 
  $ sudo add-apt-repository "deb http://archive.canonical.com/ lucid partner"

  $ sudo add-apt-repository "deb-src http://archive.canonical.com/ubuntu lucid partner"

  $ sudo apt-get update

  $ sudo apt-get install git-core gnupg sun-java6-jdk flex bison gperf libsdl-dev libesd0-dev libwxgtk2.6-dev build-essential zip curl libncurses5-dev zlib1g-dev minicom tftpd uboot-mkimage expect

  $ sudo update-java-alternatives -s java-6-sun

注意：Android Gingerbread（2.3）需要在Ubuntu的Java 6，而以前的版本升级Froyo（2.2）是使用Java 5。
如果你使用$sudo update-java-alternatives -s java-6-sun命令出现下面的语句
alex@alex-home:~$ sudo update-java-alternatives -s java-6-sun 

update-alternatives: error: no alternatives for mozilla-javaplugin.so. 

update-alternatives: error: no alternatives for xulrunner-1.9-javaplugin.so. 

update-alternatives: error: no alternatives for mozilla-javaplugin.so. 

update-alternatives: error: no alternatives for xulrunner-1.9-javaplugin.so.

试试下面的方法：
alex@alex-home:~$ java -version

java version "1.6.0_22"

Java(TM) SE Runtime Environment (build 1.6.0_22-b04)

Java HotSpot(TM) 64-Bit Server VM (build 17.1-b03, mixed mode)

alex@alex-home:~$ 
alex@alex-home:~$ sudo update-alternatives --config java

There are 2 choices for the alternative java (providing /usr/bin/java).

  Selection    Path                                      Priority   Status

------------------------------------------------------------

  0            /usr/lib/jvm/java-6-openjdk/jre/bin/java   1061      auto mode

* 1            /usr/lib/jvm/java-6-sun/jre/bin/java       63        manual mode
按回车键保留当前的选择（*）或者打出选中的数字（比如这个就是1）

虽然JDK 不在列表里面, 但它在硬盘列表中:

alex@alex-home:~$ ls /usr/lib/jvm/

default-java  java-1.6.0-openjdk  java-6-openjdk  java-6-sun  java-6-sun-1.6.0.22

更新: 

Installing plugin and fonts caused update-java-alternatives to stop complaining, but still no luck:

$sudo apt-get install sun-java6-plugin sun-java6-fonts

Then:

alex@alex-home:~$ sudo update-java-alternatives -s java-6-sun 

alex@alex-home:~$ java -version

java version "1.6.0_22"

Java(TM) SE Runtime Environment (build 1.6.0_22-b04)

Java HotSpot(TM) 64-Bit Server VM (build 17.1-b03, mixed mode)

Source locations 

TI 为所有的Android支持的设备提供多种源，开发人员可以从gitorious.org/rowboat下载源或使用pre-packaged repo在DevKit。这里我们只提供如何从 Gitorious.org/rowboat 获取资源的方法。
Using gitorious.org/rowboat 

下面的命令帮助开发者从 Gitorious.org/rowboat 获取资源 

  $ mkdir rowboat-android

  $ cd rowboat-android

  $ repo init -u git://gitorious.org/rowboat/manifest.git -m TI-Android-GingerBread-2.3-DevKit-1.0.xml

  $ repo sync

这将生成以下源
· Android 文件系统 

· Android Linux Kernel (在 kernel 路径下) 

· u-boot boot loader (在 u-boot-omap3路径下) 

· x-loader (在 x-load-omap3路径下) 

· Toolchain (prebuilt/linux-x86/toolchain/arm-eabi-4.3.1/bin) 

Tool chain 设置 

设置prebuilt/linux-x86/toolchain/arm-eabi-4.3.1/bin为交叉编译器的环境变量 

$export PATH=rowboat-android/prebuilt/linux-x86/toolchain/arm-eabi-4.3.1/bin:$PATH

编译 procedure 

· 编译 x-loader 

运行以下命令 

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- distclean

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- omap3beagle_config
  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi-

此命令将x-loader Image 编译成"x-load.bin" 
创建MLO文件为MMC / SD卡开机使用，使用signGP工具标记x-loader， signGP工具在Tools/signGP目录中找到。
  $ ./signGP ./x-load.bin

signGP 工具将创建一个.ift 文件, 重命名 x-load.bin.ift 为 MLO 

  $ mv x-load.bin.ift MLO

编译 boot loader (u-boot) 

· 切换路径到 u-boot-omap3 

  $ cd u-boot-omap3

运行以下命令编译u_boot 

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- distclean

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- omap3_beagle_config
  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- 

这个命令将生成 u-boot Image "u-boot.bin" 

编译 Linux kernel 

· 切换路径到kernel 

  $ cd kernel

运行以下命令编译 sources 

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- distclean

  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- omap3_beagle_android_defconfig
  $ make CROSS_COMPILE=arm-eabi- uImage

这个命令将生成 uImage (kernel image) 在 kernel/arch/arm/boot 文件夹 

编译 Android 文件系统
· 编译根文件系统 

  $ make TARGET_PRODUCT=beagleboard -j8 OMAPES=3.x 

Prepare the root filesystem: 

  $ cd out/target/product/ beagleboard
  $sudo ../../../../build/tools/mktarball.sh ../../../host/linux-x86/bin/fs_get_stats android_rootfs . rootfs rootfs.tar.bz2

rootfs.tar.bz2 就是 android 文件系统, 它能被放入 SD/MMC 卡或者用在 our NFS. 
LinuxBootDiskFormat   

· 如何创建一个BeagleBoard双分区卡从第一个分区启动Linux，并在第二个分区有根文件系统。
Details
Determine which device the SD Card Reader is on your system
SD卡插入你的读卡器，然后插入你的pc，执行下列操作以确定哪个设备它在你的系统上。
$ dmesg | tai 
... 
[ 6854.215650] sd 7:0:0:0: [sdb] Mode Sense: 0b 00 00 08 
[ 6854.215653] sd 7:0:0:0: [sdb] Assuming drive cache: write through 
[ 6854.215659]  sdb: sdb1 
[ 6854.218079] sd 7:0:0:0: [sdb] Attached SCSI removable disk 
[ 6854.218135] sd 7:0:0:0: Attached scsi generic sg2 type 0 

这种情况下它会显示 /dev/sdb 

请检查是否已安装了自动挂载SD卡
注意可能有多个分区（在下面的例子所示只有一个）。 

$ [df -h] 
Filesystem            Size  Used Avail Use% Mounted on 
... 
/dev/sdb1             400M   94M  307M  24% /media/disk 
...
注意 "Mounted on" 作用在上面的sdb1上 ，需要使用 umount 命令如下. 

If so, unmount it
$ umount /media/disk
Start fdisk

一定要选择整个设备（/ dev/ sdb的），而不是单个分区（/ dev/sdb1）$ sudo fdisk /dev/sdb
打印分区记录
因此，你知道你的starting point。请务必写下卡片上的字节数(在本例中, 2021654528). 

Command (m for help): p 
 
Disk /dev/sdb: 2021 MB, 2021654528 bytes 
255 heads, 63 sectors/track, 245 cylinders 
Units = cylinders of 16065 * 512 = 8225280 bytes 
 
   Device Boot      Start         End      Blocks   Id  System 
/dev/sdb1   *           1         246     1974240+   c  W95 FAT32 (LBA) 
Partition 1 has different physical/logical endings: 
     phys=(244, 254, 63) logical=(245, 200, 19)

删除所有的已有分区
Command (m for help): d
Selected partition 1

Set the Geometry of the SD Card
如果上面的打印信息显示的不是 255 heads, 63 sectors/track, 执行以下步骤以expert mode重做sd卡 

· 进入 expert mode. 

Command (m for help): x
· 设置 the number of heads to 255. 

Expert Command (m for help): h 
Number of heads (1-256, default xxx): 255
· 设置 the number of sectors to 63. 

Expert Command (m for help): s 
Number of sectors (1-63, default xxx): 63
· 为你的sd卡计算 the number of Cylinders 

#cylinders = FLOOR (the number of Bytes on the SD Card (from above) / 255 / 63 / 512 ) 
 
这个例子是、:  2021654528 / 255 / 63 / 512 = 245.79.  因此我们使用 245 (取整).
· 设置 the number of cylinders 用计算出来的数字. 

Expert Command (m for help): c 
Number of cylinders (1-256, default xxx): [enter the number you calculated]
· 返回正常模式 

Expert Command (m for help): r
打印分区记录检查你的工作
Command (m for help): p 
 
Disk /dev/sdb: 2021 MB, 2021654528 bytes 
255 heads, 63 sectors/track, 245 cylinders 
Units = cylinders of 16065 * 512 = 8225280 bytes 
 
   Device Boot      Start         End      Blocks   Id  System
Create the FAT32 partition for booting and transferring files from Windows
Command (m for help): n 
Command action 
   e   extended 
   p   primary partition (1-4) 
p 
Partition number (1-4): 1 
First cylinder (1-245, default 1): (press Enter) 
Using default value 1 
Last cylinder or +size or +sizeM or +sizeK (1-245, default 245): +50 
 
Command (m for help): t 
Selected partition 1 
Hex code (type L to list codes): c
Changed system type of partition 1 to c (W95 FAT32 (LBA))
Mark it as bootable
Command (m for help): a 
Partition number (1-4): 1
Create the Linux partition for the root file system
Command (m for help): n 
Command action 
   e   extended 
   p   primary partition (1-4) 
p 
Partition number (1-4): 2 
First cylinder (52-245, default 52): (press Enter) 
Using default value 52 
Last cylinder or +size or +sizeM or +sizeK (52-245, default 245): (press Enter) 
Using default value 245
Print to Check Your Work
Command (m for help): p 
 
Disk /dev/sdb: 2021 MB, 2021654528 bytes 
255 heads, 63 sectors/track, 245 cylinders 
Units = cylinders of 16065 * 512 = 8225280 bytes 
 
   Device Boot      Start         End      Blocks   Id  System 
/dev/sdb1   *           1          51      409626    c  W95 FAT32 (LBA) 
/dev/sdb2              52         245     1558305   83  Linux
保存在SD卡中的新的分区记录
这是一个重要步骤。所有的工作到目前为止只是暂时的

Command (m for help): w 
The partition table has been altered! 
 
Calling ioctl() to re-read partition table. 
 
WARNING: Re-reading the partition table failed with error 16: Device or resource busy. 
The kernel still uses the old table. 
The new table will be used at the next reboot. 
 
WARNING: If you have created or modified any DOS 6.x 
partitions, please see the fdisk manual page for additional 
information. 
Syncing disks.
格式化分区
这些命令给出两个分区的卷名称Label1和Label2。您也可以替换你自己的卷标。 
$ sudo mkfs.msdos -F 32 /dev/sdb1 -n LABEL1 
mkfs.msdos 2.11 (12 Mar 2005) 
 
$ sudo mkfs.ext3 -L LABEL2 /dev/sdb2 
mke2fs 1.40-WIP (14-Nov-2006) 
Filesystem label= 
OS type: Linux 
Block size=4096 (log=2) 
Fragment size=4096 (log=2) 
195072 inodes, 389576 blocks 
19478 blocks (5.00%) reserved for the super user 
First data block=0 
Maximum filesystem blocks=402653184 
12 block groups 
32768 blocks per group, 32768 fragments per group 
16256 inodes per group 
Superblock backups stored on blocks:  
        32768, 98304, 163840, 229376, 294912 
 
Writing inode tables: done                             
Creating journal (8192 blocks): done 
Writing superblocks and filesystem accounting information: 
生成的SD/ MMC卡来引导Android

上面编译好的 Images 拷贝到 SD / MMC 卡里去引导 Android 
然后，将 MLO，u-boot.bin 和 uImage 拷到 SD 卡的第一个分区(FAT32)，注意要严格按照上面的先后顺序拷贝，MLO 必须在第一扇区。
$ cp x-loader-03.00.02.07/MLO /dev/sdb1
  $ cp u-boot-omap3/u-boot.bin /dev/sdb1
$ cp kernel/arch/arm/boot/uImage /dev/sdb1

将 root 文件系统拷入 SD 卡的第二个分区并解压：
 $ cp out/target/product/beagleboard/rootfs.tar.bz2 /dev/sdb2

$ sudo tar -jxvf rootfs.tar.bz2
 $ sudo rm rootfs.tar.bz2
用新立得软件搜索Gtkterm并下载更新安装，这时它将在应用下的附件的子菜单中出现名字为serial port terminal
SD 卡插入 beagle board，打开Gtkterm找到配置菜单下面的子菜单port按如下参数配置 Gtkterm，其他皆为默认即可：
Port: /dev/ttyUSB0

Speed: 115200

插上电源开机，进入如下所示的命令行：
Texas Instruments X-Loader 1.41

Starting OS Bootloader...

U-Boot 1.3.3 (Jul 10 2008 - 16:33:09)

OMAP3530-GP rev 2, CPU-OPP2 L3-165MHz

OMAP3 Beagle Board + LPDDR/NAND

DRAM:  128 MB

NAND:  256 MiB

In:    serial

Out:   serial

Err:   serial

Audio Tone on Speakers  ... complete

OMAP3 beagleboard.org #

依次运行如下命令：
/* Download Image */

mmcinit

fatload mmc 0 0x80300000 uImage

/* set boot args */

setenv bootargs console=ttyS2,115200n8 noinitrd root=/dev/mmcblk0p2 rootfstype=ext3 rw rootwait omapfb.video_mode=1024x768MR-16@60

/* boot kernel image*/

bootm 0x80300000

