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环 (PI I )倍频成分频后提供给 DSP内核。根据需要频率给锁 

相环控制寄存器 (PLI CR)的DIV位写人相 的值就 可实现。 

这里设 DIV位为 10，输人时钟为 30MIIz，提供给 DSP内核 

的工作频率为 1 5OMI{z。 

外设中断扩』捉模块 (I IE)中多个中断源复用几个中断输入 

信号，PIE最多可支持 96个中断，以 8个中断为 一组 ，共有 12 

组中断。外设巾断扩展模块 (PIE)的 始化山禁 I卜和清除所 

有ff1断、初始化 PIE控 寄存器和初始化中断r口J量表二部分组 

成。配置小断模块时先初始化 I IE 制寄存器和 PIE中断向量 

表。系统巾I IE向量表存放着每个r{1断服务程序的地址 ，每个 

中断都柯 F1己的中断向量 ，初始化中断向量表是要定位中断向 

量。然后设置中断服务的入 r]地址 ，根据 f{I断向量表中所定义 

的地址 ，把相应的中断向量指向所要执行的子稃序。 

TMs32OF2812中有 3个 32位 CPU定时器，其 fI定时器 1和 

定时器2是预留给实时操作系统使用的，用户 应If】程序中能使 

用定时器0。这里的定时器馍块初始化仅需要对定州 器0进行初 

始化 ，即设置定时器 期寄存器和定时器预定标寄存器的值。 

CAN模块在使用之前，必须进行初始化，并且只有在CAN 

模式下才能初始化。初始化 eCAN模块包括：配置0I脚、清除 

标志他、配置位时序参数和 置邮箱。C AN模块初始化流程图 

如 3所示。 

CANTX和 CANRX引脚叮以作为 CAN的通信接 口引脚 ， 

也可以作为通用IO使 ，是 作为通删IO使用由功能选择控制 

寄仔器 (GPFMUX)的位 6和位 7控制。位时序配置寄存器用 

来配胃节点的网络 序参数 ，在使用 CAN模块之前必须配置该 

寄存器，且只有初始化模式时才能改变该寄存器。复位后主控 

制寄存器 (CANMC)的改 

变配置请求位 (C C R)为 

0，eCAN处于正常：I 作方 

式 ； 错 误 状 态 嵛 仔 器 

(CANES)的改变配置使 

能位 (C C E)也为 0，这 

时CPU不能对控制寄存器进 

行写操作。在 C C R位置 1 

后，eCAN处于要求配置的 
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状态 ，等f-0 CCE位置 1后 CPU ‘可以对定时器配置寄存 

(CANBTC)进行配置。对 CANBTC寄存器的配胃，主要是 

设置通信波特率预设值 (BRP reg)、时间段 1 (TSEG 1)和 

时间段 2 (TSEG 2)的值来确定 CAN通信波特率。 

3．2定时发送数据 

由于电动机监控的需要，电动机控制器被要求能够不断发送 

转速等反应电动机运行状态的数据，故应用定时器中断功能实现 

数据的定时发送。定时器中断服务子程序主要完成采集将要发送 

的数据及通过 CAN总线发送数据给监控计算机或控制器。定时 

器中断服务子程序流程图如图4所示。定时器的定时周期由32位 

的定时器周期寄存器 (PR D)和 1 6位的定时器预定标寄存器 

(TDDR)共同决定，PRD乘以 (TDDR+1)个定时器时钟源 

周期即为定时器周期。启动发送命令即向相应发送请求置为位寄 

存器写 1。向相应的响应寄存器 (PIEACK1)写 1即可清除定 

时器 0的中断。 

3．3中断方式接收数据 

CAN总线中断接收服务予程序完成数据的接收，并根据接 

收的数据做出相应的处理。接收的数据即表示电机的启动、停 

止、加速、减速、调整加速度等控制指令。向相应邮箱的接 

收消息挂器寄存器写 1即可清除引起中断的标志位。CAN总线 

中断接收服务子程序流程图如图 5所示。当 CAN模块检测到有 

需要接收的数据时，产生中断信号向CPU 申请中断这就保证了 

接收数据的实时性 ，为保证 了电动机的实时控制提供 了条件。 

将两片 DSP分别设置成主控制器、从控制器，主控制器定时发 

送数据 ，从控制器中断接收数据。在接收到数据后立即发送数 

据 ，以表示已经接收到数据，这样可以得出从主控制器发送 · 

帧 8字节数据到从控制器的时间。经多次实验 ，在波特率为 

1Mb／s时这 ·时间不超过 270 S，即发送 ·帧数据的时间不超过 

135 S，这符合灾时控制的要求。 

4 CAN总线通信的实时性 

TM$320F2812的eCAN模块有多达 32个邮箱，每个邮箱均 

可以被配置为发送或接收邮箱，这使每个节点的信息传输更加灵 

活、方便，但当CAN总线上节点较多时 ，就容易造成网络过载或 

总线拥塞。为 _r确保重要 务数据包不延迟或丢弃，需要在原有 

的网络带宽基础上为重要业务信息、提供相对稳定的传输带宽，同 

时保证 络的高效运行。本设计通过分配给一一个节点多个报文标 

志符来实现数据的不吲优先级 ，从而能够及时发送高优先级的数 
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是忘记那些变量是不是复数。 

3．2、偶然地使用了保留字 
一 些字不能作为变量名，因为它们已 

经被 JavaScript使用。例如 ，不能定义一 

个叫 “i f”的变量 ，因为它实 际上是 

JavaScript的一部分——如果使用“ ，你 

会遇到各种麻烦 。当你因为使用命名为 

“i f”的变量而变得疯狂时，一个叫做 

“document”的变量是很诱人的。不幸的 

是，“document”是一个 JavaScript对象。 

另一个经常遇到的问题是把变量命名为 
“

name”(窗体元素有 “names”属性)。把 

变量命名为 “name”不会总出问题 ，只是 

有时一一这会更使人迷惑——这就是避免 

使用 “name”变量的原因。不幸的是，不 

同的流览器有不同的保留字，所以没有办 

法知道该回避哪些字。最安全的办法是避 

免使用已经成为 JavaScript一部分的字和 

HTML使用的字。如果你因为变量遇到问 

题，并且不能发现OgJL错了，试着把变量 

改个名字。如果成功了，你或许就避开了 

保留字。 

3．3、记住在逻辑判断时应该用两 

个等号 
一 些浏览器能捕获这种错误 ，有些 

却不能。这是一种非常常见的错误，但 

是如果浏览器不能替你指 出来，你就很 

难发现。下面是一个这种错误的例子 ： 

var the name=prompt(̈what S your 

if(the—name= ”the monkey”) 

{ 

alert(”he11O monkey!”)； 

}else： 

alert( heEo stranger．”)； 

这段代码将产生 “hello monkey!” 

警告对话框一 一不管你在提示里敲的是什 

么一一这不是我们希望的。原因是在 if— 

then语句中只有一个等号 ，这句话告诉 

JavaScript你想让一件事等于另一件。假 

设在提示中敲的是 “robbie the robot”。 

最开始，变量the—name的值是 “robbie 

the rob0t”，但是随后 if语句告诉 

JavaScript想把 the—name设为 “the 

monkey．”。于是 JavaScript很高兴地执 

行命令，送一个 “true”消息给if then j 

语 句 ，结 果警 告 对 话 框 每 次 都 出 现 

“hello monkey!”。这种阴险的错误会 

使你发疯 ，所以注意使用两个等号 。 

3．4、偶然给变量加上了引号，或 

忘了给字符串加引号 

JavaScript区分变量和字符串的唯一 

方法是 ：字符串有引号 ，变量没有。下 

面有一个明显的错误 ： 

var the
_

name= ’kOk0 the gorilla。； 

alert( the name is very happy”)； 

虽然the—name是一个变量，但是程 

序还会产生一个提示 “the—name is very 

happy，”的警告对话框。这是因为一旦 

JavaScript看见引号包围着某些东西就不 

再考虑它，所以当你~Ethe name放在引号 

里，你就阻止了JavaScript从内存中查找 

它 。 

下面是一个不太明显的此类错误的扩 

展 ： 

function wakeMeIn3() 

{ 

var the— message= ”Wake up! 

Hey!Hey!WAKE UP!!!!”； 

setTimeout(”alert(the_message)；”， 

3000)； 

} 

这里的问题告诉JavaScript三秒后执 

行 alert(the—message)。但是，三秒后 

the— message将不再存在 ，因为已经退出 

了函数。这个问题可以这样解决 ： 

function wakeMeIn3() 

{ 

var the
_

message= ”Wake up!”； 

SetTimeout alert( + 

the message+”。)；”，3000)； 

把 the—message放在引号外面，命令 
“

alert(。Wakeup! )；”由setTimeout预定 

好 ，就可 以得到你想要的。 

这只是一些可能在你的代码中作祟的 

很难调试的错误。一旦发现了它们，就 

有不同的或好或差的方法来改正错误。 

4、结束语 

以上只是我们在 JavaScript编程中遇 

到的最常见的错误，其实在 JavaScript中 

我们也经常碰到在其他脚本语言编程中遇 

到的错误 ，不过由于和其他语言基本上没 

什么大的区别，所以本文就不在详细论述。 

有什么不妥之处，还请各位同行斧正。 
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据 。监控控制器的最高优先级保证 了其 

对总线的控制；至于 CAN总线上节点的 

其他控制信息 ，则为非周期性数据的优 

先级高于周期性数据的优先级。 

邮箱的超时功能可以确保重要数据的 

及时发送。在网络监控系统中，当总线 

上的数据总量超过了它的承载能力时 ， 

则需要抛弃部分相对不重要的数据 ，邮 

箱的超时功能满足了这种要求。为了确 

定所有的信息都在预定的时间里成功发送 

或接收，每个邮箱都有它自己的超时寄存 

器 (MOTO)实现超时控制功能。因此 

当 CAN总线上待发送的数据总量超过它 

的传输能力时 ，控制器能够 自动抛弃部 

分周期性数据从而保证总线的正常通信。 

5结论 

和 普 通 C A N 控 制 器 相 比 ， 

TMS320F28l2的eCAN模块具有更多的邮 

箱 ，有超时功能等增强型功能，在进行 

CAN总线通信时，数据传输更加灵活方 

便 ，数据量更大 ，可靠性更高，功能更加 

完备。实践表明，基于eCAN总线的多节 

点网络监控实时性好，能分别处理同一节点 

不同优先级的数据，在数据通信速率高达 

l Mb／s的情况下实现了数据的可靠传输， 

延迟时间小，因此 ，TMS320F2812增强型 

CAN总线满足多节点实时控制的要求，在 

分布式控制系统中有广阔的应用前景。 
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