
相关函数代替模型偏 自相关函数，没有严格的截尾特性，需要通过检 

验进行阶数的初步识别。有近似公式：P{ 妒 J≤2／ J}一95．5％。 

时间(t／s】 

1 

0．S 

样0．6 
本 0．4 

数-O．4 
．0．6 

圈3纬度方向的样本自相关函数和样本偏相关函数 

采用定位数据800个，2／厕 =0．0707，纬度方向的偏自相关 

函数值： 4=O．0421<O．o707；经度方向的偏自相关函数值： 4 4= 

0．0635<O．0707。初步认为截尾处为k=3，则定位误差的一阶差分 

序列可拟合为AR(3)模型。实践证明，初步识别的模型阶数是正确 

的。 

2．3模型参数的确定 

用矩估计法L2]对 An(p)模型的参数进行估计。AR模型参数 

l， 2，⋯， 与样本自相关函数满足Yule—Walk方程，代人数据，得 

到系统定位误差一阶差分时间序列模型 

纬度方向： ：1．3663wI—I-0．2079wI 2-0．2173wI一3+O．0214 

经度方向：∞ ：1．9305wI—I—1．0152wI一2-0．0665wI一3+O．07o7 

2．4模型的检验 

为验证模型的准确性，对差分后的定位误差数据进行预测，并与 

剩余的实际值相对照，见图4。 

图中可见，预测值与实际值相差很小，检验两者的差值，最大不 

超过0．03，而且预报曲线中点的变化趋势与实际值相吻合，说明该 

模型拟合良好，符合实际情况。 
0．5 

0．4 

0-3 

0．2 

0．1 

0 
· 0．1 

-0．2 
． 0-3 

．0 4 

圈4预测值与实际值比较 

3定位误差的动态测量不确定度评定 ’ 

对于任何测量，完整的测量结果应包含两个基本量：被测量的最 

佳估计值和描述测量结果分散性的量，即测量不确定度。测量不确 

定度是对测量精度的定量表征，测量结果必须包括不确定度才是完 

整并有意义的L4 J。 

3．1动态涎量的不确定度评定表述 

由于动态测量的复杂性，相应的不确定度说明是极其复杂的。 

动态测量的被测量一般是时间的函数，受环境和其它影响量的作用 

而改变测量结果，这些影响表现为重复测量同一被测量时，测量结果 

出现离散性 J。 

对于一般的动态测量，若测量结果满足某一数学模型，且其全部 

参数可根据某准则得到，则其相应的不确定度说明至少应包括：每个 

参数独自的不确定度和相应的数学模型的不确定度。 

3．2定位误差序列的测量不确定度评定 

定位误差序列{Y }满足一阶求和式自回归滑动平均序列(ARI- 

MA)，一阶差分{∞ }为AR(3)序列，拟合模型的不确定度为一步预 

报不确定度s( )，即： ( )=r0一 i rj 

f的不确定度可由信息阵计算为：5( )=~／(1一 )／n 
原序列 {Y }一步预报时的不确定度 s(Y )为： (Y )=ro 

f】一f 1‘l ( ) 
L 、(‘ ／ J 

其中，d为差分的阶数 

纬度方向的计算结果： ( I)=0．0332；s( 2)：0．0346；5( 3) 

=0．0345；s(∞ )：O．0214；s(YI)=1．6935 

经度方向的计算结果： ( 1)=0．0583；s( )=0．0062；s( 3) 

=0．0353；s( )=0．0707；s( )=4．6994 

4结束语 

本文建立了GPS／GLONASS组合系统定位误差时间序列模型， 

同时应用不确定度理论，对其进行了动态不确定度评定。通过对系 

统动态不确定度的定量描述，对于预测系统定位精度的变化，提高系 

统定位的有效性，提供了重要的依据，具有一定的实际意义。▲ 
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TMS320F281 2定点 DSP芯片的．cmd文件配置 

李 红。唐明新。袁爱进，乔 毅 
(大连铁道学院 电气信息分院，大连116o28) 

摘要：本文针对在 TMS320F2812定点DSP芯片的开发仿真过程中遇到的链接 

器对编译器生成的代码与数据分配问囊．从存储器空间分布着手详细介绍并 

举例说明．cmd文件的分配方法。 
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DSP芯片以其极高的精度，性能及运算速度等无与伦比的优点 

是它得到了十分广泛的应用，TMS320F2812是11公司生产的到目前 

为止用于数字控制领域的最好的DSP芯片。在对它的仿真开发过 

程中，编译器生成的代码和数据要由链接器分配到合适的存储空间， 

通常链接器的命令文件．cmd文件是由用户自己编写的，编写不当， 

就会使仿真开发不能进行，11公司虽然在<TMs320C28x Optimizing 

C／C++Compiler Uaer'a Guide)和<TMS320c28x Assembly Ianguage 

Tool~User~Guide)做了介绍，但内容却比较散乱而且要求读者对整 

个开发系统要有较全面的认识，这对于初学者来说是比较困难的。 

本文以TMS320F2812芯片为例，结合具体的仿真调试实例加以说明 

使读者能够既快速又准确的掌握．cnxi文件的分配方法。 

1存储空间的配量 

TMS320F2812的DSP存储器分为三个独立选择的空间一程序 

空同、数据空间和I／O空间，其中程序存储器存放待执行的指令和执 

行中所用的系数(常数)，可使用片内或片外的 RAM、ROM或 

EPROM等来构成；数据存储器存放指令执行中产生的数据，可使用 

片内或片外的RA M和ROM来构成。I／O存储器存放与映象外围接 

口相关的数据，也可以作为附加的数据存储空间使用。表 1是 

TMS320F2812的存储空同分布。 

裹 l TMS320F2812的存储空问分布 

低地址数据空间 

O如O0o 0000 MO矢量 RAM (32·32)(VMAP=1) 

O如O0o OO4O MO SARA M(1K·16) 

O如000 o40o MI SARAM(1K·16) 

O如000 080o 外围rr=~O(2k·16) 

O如O0oOD0o 外围矢量-RA M(256·1)(VMAP=O) 

O lO0o lO00 保留空间 

Ox0000 6OOO 外围 me2(4k·16) 

O lO0o 7O00 外围Framel(4k·16) 

O lO0o 9000 LI SARAM(4K·16) ． 

O lO0o AO00 保留空间 

齑地址程序空间 

O】c003D 7800 OTP(2·16) 

O】c003D 800o0 

】c003F O0o0 FLASH(128K·16) 

Ox003F 00000 

xOO3F 7玎穆 128位的密码 

O】c003F 8000 HO SARA M(8K·16) 

O】c003F AO00 保留空间 

O】c003F f∞0 引导 ROM(4K·16) 

O如000 2O00 保留空间 

Ox003F FFco BROM矢量-ROM(32·32) 

2．cmd文件的分配方法 

11公司新的汇编器和链接器创建的目标文件采用一种 COFF 

(通用目标文件格式)，该目标文件格式更利于模块化编程，为管理 

代码段和目标系统存储器提供了强有力和灵活的编程方法。用户可 

以通过编写链接命令文件 (．cmd文件)将链接信息放在一个文件 

中，以便在多次使用同样的链接信息时调用。在命令文件中使用两 

欢迎订阅欢迎撰稿 欢迎发布广告产品信息 

个十分有用的伪指令MEMORY和SECTIONS，来指定实际应用中的 

存储器结构和进行地址的映射。Memory用来指定目标存储器结构， 

Memory下可以通过PAGE选项配置地址空间。链接器把每一页都 

当作一个独立的存储空间，通常情况下，PAGE0代表程序存储器用 

来存放程序，PAGE1代表数据存储器，用来存放数据。由编译器生 

成的可重定位的代码和数据块叫做“SECTIONS”(段)，sE佣 ONS 

用来控制段的构成与地址分配。对于不同的系统配置，“SECTION” 

的分配方式也不相同，链接器通过“SECTIONS”来控制地址的分配， 

所以“SECTIONS”的分配就成了配置．cmd文件的重要环节。以下是 

对“SECTIONS”的定义及分配的详细介绍。 

它分成两个基本的部分： 

(1)被初始化的“SECTIONS”(包括数据表和可执行代码) 

． text它包括所有的可执行代码和常数，必须放在程序页。 

． cinit它包括初始化的变量和常量表，要求放在程序页。 

． pinit它包括全局构造器(c++)初始化的变量和常量表，要求 

放在程序页。 

． const它包括字符串，声明，以及被明确初始化过的全局和静态 

变量，要求放在低地址的数据页。 

． econst它是在使用大存储器模式时使用的，包括字符串，声明， 

以及被明确初始化过的全局变量和静态变量，可以放在数据页的任 

何地方。 

． switch它包括为转换声明设置的表格，可以放在程序页也可以 

放在低地址的数据页。 

<2)未被初始化的“SECTIONS”(为程序运行中创建和存放的 

变量在存储器中保留空间) 

． bss它为全局变量和静态变量保留空间。在程序开始运行时， 

c导人路径把数据从．cinit节复制出去然后存在．bss节中。要求放 

在低地址的数据页。 

． ebss它是在远( )访问(只用于c)和大存储模式下使用，它 

为全局变量和静态变量保留空间。在程序开始运行时，c导入路径 

把数据从．cinit段复制出去然后存在．ebss节中。可以放在数据页的 

任何地方。 

． stack为c系统堆栈保留空间，这部分存储器为用来将声明传 

给函数及为局部变量留出空间。要求放在低地址的数据页。 
． system动态存储器分配保留空问，这个空间用于m8]]oc函数， 

如果不使用ma1]oc函数，这个段的大小就是0。要求放在低地址的 

数据页。 

． esystem动态存储器分配保留空问，这个空间用于外部 ma1]oc 

函数，如果不使用外部malloc函数，这个段的大小就是0。可以放在 

数据页的任何地方。 

表2列出了存储器类型及每个段所要求的指定页。 

裹2 存储嚣类型及每个段所要求的指定页 

节名 存储器类型 页 

． text R0M或 RAM 0 

．clrut R0M或 RAM 0 

．pinit R0M或 RA M 0 

． switch R0M或 RA M 0，1 

．const R0M或 RA M l 

．ecOIl吼 ROM或 RAM l 

． 1oss RAM l 

．
ebss RAM l 

． stack RAM l 

． system RAM l 

． esystem RAM l 

3举例说明．cmd文件的分配方法 

以下是仿真调试串行通信接口SCI时的．cmd文件的分配，已经 

在TMS320F2812仿真调试中得到了很好的应用。 
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{PAGE 0： 

RAMH0 

RAMID 

RAMLl 

ROM 

RESET 

VECTORS 

PAGE l： 

RAMM0 

RAMMl 

RAMH0 

SECTIONS 

／}Program Merr10rv}／ 

：origin=0x3F8000．1ength=0x001000 

：origin=0xO08000．1ength=0x001000 

：origin=0xO09000．1ength=0x001000 

：origin=0】【3FFD0o。len~h=0 0oFc0 

：orion=0x3FFFCO．1en~h=0x000002／／ 

：origin=0x3FFFC2。length=0xO0003E／／ 

／}DataMem0 }／ 

：origin=OxO00000．1ength=0x000400 

：origin=0xO00400．1ength：0x000400 

：origin=0x3F9000，length=0x001000 

／} A]locate program are鹪： }／ 

． cinit >RAMm  PAGE=0 

． pinit ：>RAMH0 队 GE=0 

． text ：>RAMH0 队 GE=0 

． reset ：>RESET。PAGE=0．，I'YPE=DSECT 

vectors ：>VECTORS队 GE=0．TYPE ： DsEcT 

／} Allocate uninitalized data sections：}／ 

． suck ：>RAMM0 PAGE = 1 

． ebss ：>RAM啪  PAGE ： 1 

． esysmem ：>RAMH0 PAGE = 1 

． econst ：>RAMM1 PAGE = 1 

． switch ：>RAMMl 队 GE = l 

} 

为充分利用 18k}16位的SARAM，本例将高地址的8k}16位 

的H0 SARAM区分成两部分，一部分用做存放程序放在PAGEO里． 
一 部分用做存放数据放在PAGE1中以达到合理的分配，对实际仿真 

调试过程中的外围帧frame0，frame1，frame2等的分配因为篇幅问题 

就不做具体介绍了。 

的含义。其中，使用一m选项可以创建一个扩展名为．map的链接器 

(存储器)分配映射文件。其语法为：一m filename(文件名)链接器 

的amp文件描述以下内容： 

存储器结构 

输入和输出段的定位 

在重新定位后外部符号的地址 

通过map文件可以查看各段的分配情况．包括段的起始地址， 

使用的字节数等。配合 cmd文件的使用，可确定各个段的使用情 

况，从而保证程序的正常运行和最小的空间使用。 

5 Visual Linker可视化链揍嚣 

，rI公司出品的DSP软件开发环境CCS还提供了一种可视化生 

成存储器配置文件的工具：Visual Linker可视化链接器。 

如果程序原来包含了一个链接器命令文件(．cmd文件)，则当 

创建可视化链接文件的时候，原来cmd文件中的内存配置仍然会被 

使用。如果读者想修改内存配置，双击．rcp文件就会在CCS中打开 

可视化链接器的图形界面，调整每个内存模块的大小，直到认为合 

适，然后只需要重新连编，程序即可生成新的输出文件。重复上面的 

步骤，直到出现满意的结果。 

6结束语 

不同的DSP芯片内集成的存储器大小各异，但其配置方式是类 

似的。读者可通过查阅DSP芯片的数据手册，了解芯片内部存储空 

间大小。在实际的配置过程中，可根据开发程序的实际代码，正确的 

划分程序和数据空间中各段的大小，使其空间配置达到最优。▲ 

{_}考 文 献 

[1]张雄伟，陈亮等．DSP集成开发与应用实例．电子工业出版社，2OO2． 

[2]郭耀辉，罗彬等．DSP仿真环境下FLASH的编程以及DSP引导．电子产品 

世界．2OO2，(6)． 

[3]吴玲玲，姚大伟等．TMS320F206定点DSP芯片开发实践．半导体技术， 

2002．(4)． 

作者简介：李红，女，硕士研究生，研究方向：软件构件技术在运动控制领域信 

4查看段的分配及使用情况 号处理方面的应用，地 。大连 道大学303#( )Emn：K”lill@t0m· 

在 d文件中包括各蕃各样的链接器选项，每种选项代表不同 。 ；唐明新，男，研究生导师，研究方向：现场总线技术。 

文章编号：1671-1041(2004)05-0056-03 

抛物面型灯光源的模型及仿真 

范志峰。胡俐蕊 
(南通师范学院 信息工程与技术系，江苏 南通2z6oo'／) 

摘要：本文得到了一种抛物面型灯光源的模型。基于该模型．并在直射光总功 

率与反射光总功率之比为定值的条件下，确定了灯丝的长度。当灯丝与地面 

距离已知时．又可确定直射光在地面上的照射范围。计算机仿真实验说明。该 

模型是有效的。 

关键词：直射光；反射光；亮区；抛物面；球 
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1问题的提出 

如图1所示，假设抛物面型灯罩的开口半径为8 cm，深度为5 

cm，并已知直射光与反射光的总功率之比为T。在该已知条件下，如 

何确定灯丝的长度和直射光在地面上所照射的范围。 

2模型的建立 

2．1灯丝位置的确定 

由图l可知，灯丝为线段ab的旋转抛物面型灯罩，根据抛物 
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