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GPS 12通道相关器

GP2021

GP2021


特性

· 12个完全独立相关通道

· 片上集成两路UART和实时时钟（RTC）
· 兼容大部分16、32位微处理器

· 针对ARM60微处理器的内存控制逻辑

· 低电压、低电流掉电模式（Power-Down）

· 功率消耗典型值：150mW

· 兼容GP2015和GP2010射频前端

· 电池备份电压2.2V（最小）

有关的卫星定位产品

	部件
	描述
	数据参考

	GP2015
	GPS接收机射频前端

（48引脚TQFP封装）
	DS4374

	GP2010
	GPS接收机射频前端

（44引脚PQFP封装）
	DS4056

	P60ARM-B
	32位RISC微处理器
	DS3553

	应用笔记
	GPS ORION 12通道GPS接收机参考设计
	AN4808

	应用笔记
	GPS2000 GPS接收机硬件设计
	AN4855


应用

· GPS导航系统

· GPS大地接收机（Geodetic）

· 时间时间传递接收机
描述

GP2021是用于NAVSTAR GPS卫星导航接收机的12通道C/A编码基带相关器。GP2021补充了Zarlink半导体出品的C/A编码射频下变频器GP2015和GP2010。

GP2021兼容大部分16、32位微处理器，尤其是摩托罗拉与英特尔的产品。同时GP2021附片上集成了针对ARM60 32位RISC处理器的支持。当使用ARM60时，片上内存管理功能允许以最少外部逻辑实现一个完整的GPS接收机。

若系统不要求使用全部12个通道，GP2021允许停用单个通道以降低功耗和处理器负载。可以将电源电压降低到2.2V电池备份电压以下来节约更多的接收机功耗。此时全部系统功能均被禁用，仅保留32.768kHz晶体和实时时钟，用于为微处理器估算卫星可见度，以便在系统重新上电后减少信号获取时间。
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绝对最大额定值
以下为临界值而非正常工作条件。如果超出临界值，即便时间短暂，也有可能导致器件永久损坏。为确保持续正常运行，应当在“电气特性”一节（P.47）所给出的范围内使用器件。在送入输入信号前，请提供VDD和VSS，这一点尤为重要。
电源电压（VDD）
VSS-0.3V到+6V
输入电压（任意输入引脚）
-0.3V到+0.3V

输出电压（任意输出引脚）
-0.3V到+0.3V

存储温度
-55℃到+150℃
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[image: image3.png]Pin | Description | Pin | Description | Pin | _ Description | Pin | _Description
1 [ MULTLN IO 21| NRDING a1 | As 61 |Dit
2 |POWER GOOD | 22 | ARMALENC a2 | A5 62 | Di2
3 | NRESET OP 23 | DBENC a3 [ m 63 | D13
4 | NARMSYS 24| ACCUM_INT 44 | 64 | D4
5 | XN 25 | MEAS_INT 4 | A2 65 | DI5
6 | xour 26 | NBWWRPROG 46 | AVALE_P 66 | PLL_LOCK
7 (™A 27 | NMREQIDISCIP2 47 | AUNRESET_IP 67 | Voo
8 [Txe 28 | NOPCNINTELMOT | 48 | DO 68 | DISCOP
9 |RxA 29 | NRWIDISCIP3 49 | Dt 69 | Vsg
10 |AXB 30 | MCLKNG 50 | D2 70 |Gk T
11| NROWNC 31 | ABORTMICRO_CLK | 51 | D3 71 | oK
12 | NEEPROMING 32 | oiscio 52 | D4 72 | Vsg
13 | NSPARE.CSNC | 33 | A22iREAD 53 | D5 73 | SAMPCLK
14 | Voo 34 | v 54 | D6 74 | Vo
15 [ Ve 35 | Vs 55 | Vop 75 | NBRAM / DISCIP4
16 | NRAMNC 36 | A21INCS 56 | Vs 76 | siGNo
17 | NWOING 37 | A20WREN 57 |07 77 | MAGO
18 [ NWINC 38 | A 58 | D8 78 | SIGN1
19 | NW2ING 39 | ng 59 | D9 79 | MAGH
20 | Nwane 40 | A7 60 | D10 80 | DISCIP1





表1 引脚定义
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