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[54]察用.a.s串串一种步进电机驱动电源

[57]摘.

本实用新型涉及一种步进电机驱动电源，尤其是线

切割机床用的步进电机驱动电源。所述步进电机驱动

电源设有受控占空比可调振荡电路，功率驱动电路中串

联有电流取样电阻，取样电阻上的信号经电流反馈固1&

控制受控占空比可满振荡电路的占空比形成恒定的驱

动电流，控制信号产生电路的输出信号控制受控占空比

可调振荡电路的输出。具有上述结构的步进电机驱动电

源，由于取消了限流电阻，大大地降低了能量损耗，减少

了发热量，且电流反馈回路使得电机的驱动电流保持恒

定，提高了步进电机运转的稳定性。
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1 、一种步进电机驱动电源，包括控制信号产生电路、串联

在电机线圈电源功率驱动电路中的开关三极管，控制信号产生电

路输出信号控制开关三极管的关闭或导通，其特征在于t 所述步

进电机驱动电源设有受控占空比可调振荡电路(2)，功率驱动电

路(1)中串联有电流取样电阻(R的，取样电阻 (R4) 上的信号

经电流反馈回路(3)控制受控占空比可调振荡电路。〉的占空

比形成恒定的驱动电流，控制信号产生电路(4) 的输出信号控制

受控占空比可谓振荡电路。〉的输出。

2、根据权利要求 1 所述的步进电机驱动电源，其特征在于z 电

流反馈回路(3)由光电糯合器(U3) 和电阻 (R5) 构成，电阻 (R5)

与光电糯合器 (U3) 输入端串联后与取样电阻 (R4) 并联:受控占

空比可调振荡电路。)以 555 时基电路 (UD 为核心及外围元件

构成， 555 时基电路 (Ut)的 (R) 端接电源正极 (VCC)，光电糯

合器 (U3) 输出端与电容 (CD 串联后连接在电源正极 (VCC) 与

负极 (E) 间， 555 时基电路(UD 的 (DIS) 端经电阻(R3)与(TRIG)

端及(咀IR) 端一起连接在光电稿合器(U3) 输出端与电容 (CD

连接点 (A) 上。

3、根据权利要求 1 或 2 所述的步进电机驱动电源，其特征在于z

所述电源正极 (VCC) 负极 (E) 之间还设有分压电阻(RD 与(R2)

的串联支路，分压电阻 (Rt)与 (R2) 的连接点与 (A) 点连接。

4、根据权利要求 1 或 2 所述的步进电机驱动电源，其特征在于z

控制信号产生电路 (4) 的输出信号经缓冲器 (U2) 接至受控占空

比可调振荡电路。〉的控制端(CVOLT)。

5、根据权利要求 3 所述的步进电机驱动电源，其特征在于z 控

制信号产生电路 (4) 的输出信号经缓神器 (U2) 接至受控占空比

可调振荡电路。〉的控制端(CVOLT)。
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书明说

一种步进电机驱动电源

技术领域:本实用新型涉及一种步进电机驱动电源，尤其是

线切割机床用的步进电机驱动电源。

背景技术:现有步进电机驱动电源中的驱动部份一般都由开关

三极管、限流电阻及电机线圈串联构成，并由控制电路控制开关

三极管的导通和截止达到控制步进电机的目的，但这种结构的电

源其很大一部份能量变成热能消耗在限流电阻上，因此效率不高，

且为了更好地散热，电源的体积较大。

发明内容:本实用新型的目的在于为克服现有技术的不足而提

供一种效率高、体积小的步进电机驱动电源。

为实现上述目的，本实用新型的技术解决方案是z 所述步进

电机驱动电源设有受控占空比可调振荡电路，功率驱动电路中串

联有电流取样电阻，取样电阻上的信号经电流反馈回路控制受控

占空比可调振荡电路的占空比形成恒定的驱动电流，控制信号产

生电路的输出信号控制受控占空比可调振荡电路的输出。

具有上述结构的步进电机驱动电源，由于取消了限流电阻，

大大地降低了能量损耗，减少了发热量，且电流反馈回路使得电

机的驱动电流保持恒定，提高了步进电机运转的稳定性。

下面将结合附图对本实用新型作进一步说明，并给出实施例。

附图说明z

附图 1 为本实用新型实施例外观示意图:

附图 2 为实施例电原理框图:

附图 3 为实施例功率驱动电路原理图。

具体实施帆I: 如图 1 所示，步进电机驱动电源包括外壳5、控

制面板 6 及设于外壳 5 内的电气部份，电气部份由控制信号产生

电路 4、受控占空比可调振荡电路2、电流反馈回路3 和功率驱动
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电路 1 组成〈参见图 2)，其中控制信号产生电路3 与现有技术类

似，这里不再赘述，电流反馈回路3 由光电藕合器 V3 和电阻R5

构成，电阻R5 与光电藕合器V3 输入端串联后与取样电阻R4 并联:

受控占空比可调振荡电路2 以 555 时基电路 VI 为核心及外围元件

构成， 555 时基电路VI 的 R 端接电源正极VCC，光电糯合器V3 输

出端与电容 CI 串联后连接在电源正极VCC 与负极 E 间， 555 时基

电路 VI 的 DIS 端经电阻R3与TRIG 端及白战端一起连接在光电

藕合器V3 输出端与电容CI 连接点 A 上，电源正极VCC 负极 E 之

间还设有分压电阻RI 与R2的串联支路，分压电阻RI 与R2的连接

点与 A 点连接，控制信号产生电路4 的输出信号经缓冲器V2 接至

受控占空比可调振荡电路2 的控制端CVOLT。

电路的工作原理如下z 当控制信号产生电路 3 的输入端为高

电平时， 555 时基电路 VI 的控制极 CVOLT 脚为高电平，此时电

容 CI 上为低电平， 555 时基电路输出端Q 为高电平，三极管QI

导通。 QI 导通后，流过由 LI 、 R4、 QI 组成的串联回路的电流I

上升， R4 两端的压降 V=IR4 上升，当 U 上升到超过光电藕合器

V3 的导通电压时，输出端导通，电源给电容CI 充电， CI 上电压

上升。当电容CI 上的电压达到 555 时基电路 VI 的翻转电平时，

输出端电平变低， QI 截止，电流下降， R4 二端电压降低，光电

糯合器 V3 截止，同时电容 CI 通过 R3 放电，当 CI 上的电压下

降到 555 时基电路 VI 的阀值电平时， 555 时基电路 VI 输出端恢

复高电平，三极管 QI 导通。如此反复，电路处于开关自激状态

在电机线圃 LI 形成恒定的电流，电源的电流值由R4 和光藕合器

V3 的导通电压决定，改变R4 值即可改变电流值。当555 时基电

路的 CVOLT 端为低电平时，电路停振，输出端Q 为低电平，三

极管 QI 截止。

一2一
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