            实验一  汇编软件工具的使用
【实验目的】

1．熟练掌握MASM汇编工具的使用。

2．熟练掌握 EMU8086汇编仿真工具的使用

3．学会自行判别“语法错误”等常见错误
【实验准备】

    仔细阅读“附录一”内容，介绍了DEBUG调试工具，请熟悉它的常用命令，根据emu8086\documentation\index.html资料，掌握EMU8086的使用。

【实验内容】

一、MASM汇编软件工具使用方法：

1、用文本编辑器编写如下代码，并保存为ex1.asm：

code segment 

    assume cs:code

main proc far    

start:   

    push ds

    mov  ax,0

    push ax

    mov  bx,0

lp:  inc  bx  

    add  ax,bx

    cmp  bx,100  

    jnz  lp

    ret

main endp            

code ends

end start
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2、利用masm命令编译ex1.asm
3、用link命令链接生成可执行文件ex1.exe

[image: image2.png]D:\ex1>masm ex1.a:

Microsof (R) Macre Assembler Version 5.00

Copyright (C) Microsoft Corp 1981-1985, 1987. All rights reserved.
Object filename [ex1.0BJ1: exl

Source listing [NUL.LSTI: exl

Cross-reference [NUL.CRF1: ex1

48760 + 433720 Bytes symbol space free

@ Warning Errors
@ Severe  Errors

D:\ex1>_





4、用调试工具DEBUG（见“附录一”）调试ex1.exe程序，打入反汇编命令-u 0 10，查看程序内容。
〈操作〉debug ex1.exe
〈操作〉-u 0 10
[image: image3.png]D:\ex1>1link exl.obj

Microsoft (R) Overlay Linker Version 3
Copyright (C) Microsoft Corp 1983-1987. All rights reserved.

Run File [EX1. EXE] exl

List File [NUL.MAP
berarxes [.LIBI:
: warning L4@21: no stack segment

D:\ex1>_
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（1） 观察寄存器初值

〈操作〉-r
填写：

AX=      BX=      CX=      DX=      SP=      BP=      SI=      DI=      

DS=      ES=      SS=      CS=      IP=      NV UP EI PL NZ NA PO NC

                                               （   标志位状态   ）

说明：BX：CX=程序长度（字节数），CS：IP=入口地址。

回答问题：

1） 你的程序ex1.EXE的长度=?_______

2） 程序的入口地址=？_________________
（2） 用断点命令观察执行结果

-g 10

    回答：

3） AX=________  BX=________

对这2个寄存器的用途解释一下：______________________
（3）单步执行 
    用-q先退出DEBUG，重新进入DEBUG，debug ex1.exe

〈操作〉-u 0 10
〈操作〉-r

〈操作〉-t

回答：

4） DS=______的两个字节，存放在堆栈段的哪两个地方（字节地址）？__________________

说明：用d ss:偏移量 可观察到堆栈段的数据，以此验证。
〈操作〉-t

说明：此时执行了mov ax,0指令。

〈操作〉-t

说明：此时执行了PUSH AX指令。

回答：

5） SP的中文名称？________，当前SP=______，为何变小？

____________________________

〈操作〉-t
6)刚执行的指令是：______________

〈操作〉-t
7)刚执行的指令是：______________

相关单元____变为______.

〈操作〉-t
8)刚执行的指令是：______________

相关单元____变为______.

〈操作〉-t
刚执行的指令是：CMP BX，+64

9）这条指令是执行（BX-64H）(a)还是(64H-BX)(b) ?____

哪些标志位发生了变化，各自的含义？标志位____________

                                  含  义____________

10）下一条要执行的指令是什么？__________________

根据指令，程序是否会发生跳转？____

〈操作〉-t
11）程序指针（IP）为何发生了跳跃？_________________

(IP从______跳到______)

〈操作〉继续用“t命令”执行和观察，发现程序在“兜圈子”。。。。。。

回答：

    12）它总共要在此“圈子”里兜多少回？_________

说明：为了尽快观察到“最终结果”，宜采用“断点”执行方式。

(4) 断点全速执行

在上述情况下，按

〈操作〉-g10
这个“10H”是断点地址，IP=0010时，程序才停下来。

13）累加和=______H=______D, 循环终值=______H=______D.

二、EMU8086汇编仿真工具使用方法：
1、启动EMU8086，打开ex1.asm汇编程序
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2、单击工具栏           进入汇编程序的编译和仿真过程

3、按F8单步运行程序，查看寄存器的变化过程
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4、单击RETF所对应的程序行，在debug菜单中单击set break point，然后按F9 运行程序分析程序运行情况。
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5、在view菜单中单击stack，查看堆栈情况，对比程序，分析堆栈中的数据，并计算物理地址。
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6、修改ex1.asm源代码；分析数据段存储情况，并画出内存分配图。 
data segment

    data1 db 12h,34h,56h,78h

    data2 dw 1234h,5678h

    data3 dd 1234h,5678h

data ends  

code segment 

    assume cs:code,ds:data

main proc far    

start:   

    push ds

    mov  ax,0

    push ax  

    mov  ax,data

    mov  ds,ax

    mov ax,word ptr data1

    mov bx,data2

    mov dx,data3 

    mov bl,byte ptr data2+2

    mov bx,word ptr data3

main endp            

code ends

end start
7、单步运行程序，分别记录运行上述程序中粗体部分时所对应的目标操作数中的内容。 

【思考题】
1、 上述 一（1）程序中所完成1+2+3+…+100的功能，ax中保存最后计算结果，如果cmp bx，100，改成 cmp bx, 400，AX中是否为1+2+3+…+400的结果，为什么？如果需要完成这种功能，应该怎样处理？
2、 如果需要将上述 二（6）程序中data3中的56h数据传送到ah中，应该怎样处理？
3、 上述 二（6）程序中 ptr功能是什么？

【实验总结与体会】
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