单片机模拟控制电路
一、功能说明

单片机模拟控制电路可以检测红外感应情况，并实现继电器控制、电机正反转、PWM控制实现三档速度切换。
二、电路功能简介
单片机模拟控制电路由电源、红外感应检测电路、单片机控制部分、显示电路、电机正反转电路、PWM调速电路以及继电器、蜂鸣器控制八路发光显示电路。
单片机模拟控制电路共设有正转（K1键）、反转（K2键）、经济（K3键）、常规（K4键）、加强（K5键）和复位（FW1键）等6个键，正常工作时，P1接直流+9V。

当接通电源或FW1按下即电路复位时，单片机模拟控制电路处于初始状态，显示“0000”；
当单片机模拟控制电路中的接收电路没有接收到来自发射电路的信号时，显示“1111”； 接收电路接收到来自发射电路的信号时，显示“0000”。

当单片机模拟控制接收电路没有接收到来自发射电路的信号时，单片机模拟控制电路状态由以下按键确定：
按键K1、K2设置电机的正反转，按键K3、K4、K5设置电机的速度档位。按下K1键，电机正转，数码管第一位显示”L” ,按下K2键，电机反转，数码管第一位显示”H”；按下按键K3，数码管第四位显示”1”，电机转速较慢；按下按键K4，数码管第四位显示”2”，电机转速中等，按下按键K5，数码管第四位显示”3” ，电机转速较快。 
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三、芯片介绍

1．AT89S52
引脚如图1所示。
引脚功能说明：
（1）输入/输出引脚（I/O口线）

P0.0～P0.7:P0口8位双向I/O口，占39～32脚；

P1.0～P1.7:P1口8位准双向I/O口，占1～8脚；

P2.0～P2.7:P2口8位准双向I/O口，占21～28脚；

P3.0～P3.7:P3口8位准双向I/O口，占10～17脚；

（2）控制口线
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(29脚)：外部程序存储器读选通信号。

ALE/
[image: image2.wmf]PROG

(30脚)：地址锁存允许/编程信号。


[image: image3.wmf]EA

/VPP(31脚)：外部程序存储器地址允许/固化编程电压输入端。

RST/VPD(9脚)：RST是复位信号输入端,VPD是备用电源输入端。

（3）电源及其它

Vcc(40脚)：电源端+5V。

GND(20脚)：接地端。

XTALl、XTAL2(19～18脚)：时钟电路引脚。当使用内部时钟时，这两个引脚端外接石英晶体和微调电容。当使用外部时钟时，用于外接外部时钟源。
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2．集成电路74LS245
74LS245为缓冲器，它采用14脚双列直插塑料封装，外形如图2所示。
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3．集成电路7406

7406为OC门，它内部包含6个完全相同的非门，功能外形如图3所示。




图3 7406功能与管脚图








图2 74LS245管脚图








图1  AT89S52引脚图











五、单片机原理图
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