
# 名  称 高精度

(G61.1) 

高速高

精度

(G05.1 

Q1) 

高速高

精度

(G05 

P10000) 

高速

(G05 
P3) 

自由曲

面高精

度(G5.1 
Q2) 

SSS 
(超高平
滑表面) 

1131  〇      fldcc 前馈滤波器 

1148  〇      I_G611 初期高精度 

1149  〇      cireft 圆弧减速速度切换 

1150  〇      Fldc0 G00前馈滤波器 

1151  〇      rstint 重置初期 

1205  〇      G0bdcc G0补间前加速和减速的
选择 

1206  〇      G1bf 最大速度 

1207  〇      G1btL 时间常数 

1208  〇      RCK 弧半径误差补正系数 

1209  〇      cirdcc 圆弧减速速度 

1265 ext01 
(bit0) 指令格式切换  〇 〇  〇  
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1267 ext03 
(bit0) G码转换  〇 〇  〇  

1572    〇    Cirorp 圆弧指令重叠 

2007  G1tL G1时间常数 直线  〇      

2008  G1t1 G1时间常数 一次延迟  〇      

2010(X) 〇      

2010(Y) 〇      

2010(Z) 

fwd_g 前馈进给增益 

〇      

2068  〇      G0fwdg G00前馈进给增益 

2069  〇      Rcoeff 各轴圆弧半径误差补正

系数 

2096(X) 〇      

2096(Y) 〇      

2096(Z) 

crncsp 转角减速最低速度 

〇      

2203(X) 〇      

2203(Y) 

SV003 
(PGN1) 

位置回路增益 1 

〇      
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2203(Z)   
〇      

8019      R COMP 精度系数 
最大控制误差 〇 〇 〇 〇

8020  DCC ANGLE 转角减速角度 〇 〇 〇 〇 〇 〇 

8021 COMP 
CHANGE 精度系数分离 〇 〇 〇    〇

8022 CORNER 
COMP 转角精度系数 〇 〇 〇  〇 〇 

8023    CURVE COMP 曲线精度系数 〇 〇 〇 〇 〇 

8025         SPLINE ON 高精度曲线有效(M系) 〇

8026         CANCEL ANG 取消角度(M系) 〇

8027         Toler-1 弦误差 1(M系) 〇

8028         Toler-2 弦误差 2(M系) 〇

8029      FairingL 统合长 〇 〇 〇 〇

8030 MINUTE 
LENGTH 微小线分长       〇

8033      Fairing ON 曲面段差消除有效(M系) 〇 〇 〇 〇
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8034      AccClamp ON 加速度钳住有效 〇 〇 〇 〇

8036      Cordec Judge 转角判定切换 〇 〇 〇 〇

8037      CorJudgeL 转角判定长 〇 〇 〇 〇

8090        SSS机能有效 〇 

8091        基准长 〇 

8092        钳制速度系数 〇 

8093        段差幅度 〇 

8094        减速预备时间 〇 

8095        容许误差 〇 

8107 
R 

COMPENSATI
ON 

半径误差校正 〇      

8108 R COMP Select 半径误差补正切换 〇      

附注 〇为该模式下的控制参数  
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